Silnik prgdu statego 895, 12/24 V, podwdjne
tozysko kulkowe

Kéd produktu: AM3412
EAN13: -
HS kéd: 84145925

Warianty produktéw:

Napiecie: 12 V DC, 24 V DC
Predkos¢: 3000 RPM, 6000 RPM, 7500 RPM, 10000 RPM, 15000
RPM, 20000 RPM

Parametry produktow:

Opis wyrobu:

Silnik szczotkowy pradu statego o rozmiarze 895 zostat zaprojektowany do zastosowan wymagajgcych kompaktowego, szybkiego
napedu. Nadaje sie do zasilania pradem statym 12 V lub 24 V oraz do konstrukcji wymagajgcych prostej regulacji predkosci za
pomocg PWM i stabilnego mechanicznego podparcia watu.

Dane techniczne

Napiecie zasilania (w zaleznosci od wariantu: 12 V DC /24 V DC)
Predkos¢ znamionowa (w zaleznosci od wariantu): 3000, 6000, 7500, 10000, 15000, 20000 obr./min
Typ silnika: szczotkowy pradu statego

Budowa: magnes trwaty

tozysko: podwdjne tozysko kulkowe

Numer modelu: 895

Wymiary korpusu silnika: dtugo$¢ 72 mm, srednica 50 mm

Wat: srednica 5 mm, wystep 16 mm

Srednica przednia (cze$¢ przednia): 18 mm

Odlegtos¢ miedzy pinami z tytu: 6 mm

Prad roboczy: 7-12 A

Prad rozruchowy: 12 A

Prad bez obcigzenia: 1,2-1,5 A

Prad obcigzenia: 12-18 A

Prad ciggty (okreslony przez producenta): 10-20 A

Funkcja ochronna: szczelna przed kapaniem

Funkcje i cechy

Komutacja szczotkowa do prostego zasilania i sterowania

Wysoka predkos$¢ dla napedéw wymagajacych szybkiej reakcji

Podwdéjne tozysko kulkowe zapewniajgce stabilniejszg prace i wieksza odpornosé na obcigzenia promieniowe
Magnes trwaty do kompaktowej konstrukcji

Zaciski z oznaczong polaryzacja: styk dodatni (dwa naciecia), styk ujemny (jedno naciecie)

Idealny dila

Napedy DIY i prototypowe na 12 V /24 V DC

Mate mechanizmy, przektadnie i jednostki napedowe z regulacja predkosci

Konstrukcje modelowe i hobbystyczne wymagajace wiekszych predkosci

Wentylatory, urzadzenia od$rodkowe i inne mechanizmy obrotowe zgodnie z projektem mechanicznym

Zawartos¢ opakowania
e Silnik pradu statego 895 (1 szt.)
Dlaczego warto wybrac ten produkt?
Obstuguje dwa popularne rodzaje zasilania: 12 Vi 24 V DC
Zdefiniowane wymiary mechaniczne utatwiajgce integracje ze strukturg

tozysko kulkowe odpowiednie do zastosowah wymagajacych wiekszej predkosci
Proste podtaczenie elektryczne i sterowanie za pomocga sterownika PWM

Instrukcja instalacji i obstugi




e Zapewnij Zzrédto zasilania z odpowiednim zapasem pradu, bioragc pod uwage prad rozruchowy silnika.

Aby kontrolowac predkosé, nalezy uzy¢ sterownika PWM przeznaczonego do silnikéw pradu statego i odpowiedniego

obcigzenia pragdowego.

e Podczas montazu nalezy zapewni¢ wyréwnanie watu i prawidlowe osadzenie mechaniczne, aby unikng¢ nadmiernego
obcigzenia tozysk.

¢ Sprawdz polaryzacje potaczenia zgodnie z oznaczeniami na zaciskach.

Informacja o bezpieczenstwie

¢ Silnik jest urzadzeniem obrotowym, nalezy wiec zadbac¢ o ostoniecie ruchomych czesci i uniemozliwi¢ ich kontakt z
watem i elementami obrotowymi.

* Nieprawidtowy dobdr przewoddéw i Zrédta zasilania moze spowodowal przegrzanie; nalezy uzywac przewodoéw o
wiasciwym przekroju i bezpiecznikow.

* Nie nalezy uruchamia¢ zablokowanego silnika. Moze to spowodowaé znaczny wzrost pradu i uszkodzenie silnika lub
zasilacza.
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